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Vites
Mekanizmasi

Merhaba cocuklar, bu bolimde vites mekanizmasinin ne
oldugunu, nasil ¢calistigini, mekanik yapisini ve gunluk
hayatta nerelerde kullanildigini 6greneceqiz.

3 Etkinlik / 1 Tasarim




m Vites Mekanizmalarni

Konuyu Kesfedelim

Vites Kutusu Nedir?

Vites kutusu diger adiyla sanziman olarak da
bilinir. Sanziman hiz ve tork degistirici bir digli
kutusudur. Soyle ki araca aktarilan gtic motorda
uretilir.

Motor kaynakli bu gucun iki temel gérevi vardir. Bu
gorevlerden biri devir sayist yani hiz ve digeri ise
torktur yani dondirme kuvveti. Vites kutulari ya da
sanziman farkl disli oranlar olusturur. Bu oranlari
surus sartlarinda goruruz. Mesela motorun c¢ikis
torkunu azaltir veya c¢ogaltir. Bunu yaparken ayni
zamanda Benzer oranda hizi da ¢ogaltir veya
azaltir.

Motor torkunu ve hizini degistirerek diferansiyel
kutusuna aktaran digli kutusuna vites kutusu
Vites Kutusu denir.

Vites Kutusu Cegsitleri ?

! ' Manuel Vites Kutulari:
o Vites segme sensard
= Sirucinun araci surmek icin farkli vites oranlari

Q-" ﬂ

| arasindan se¢im yapmasini saglayan bir vites
kutusudur.

Tam Otomatik Vites Kutular:

Debriyaj sensond ,

Beyin (ECU). '

_ | Slrucunun vites koluyla vites degistirmedigi ve

debriyaj pedalina basmadigi vites tartudur. Bu
vites g¢esidinde vites gegisleri otomatik olarak yapilir. Debriyaj pedali bulunmaz. Vites
gegcigleri, surusg sartlarina bagli olarak sanziman kontrol Unitesi tarafindan otomatik
olarak gerceklestirilir. Manuel sanzimana kiyasla buyuk bir rahatlik saglar.

Vites Kutusu Nasil Caligir?

Gerekli olan gli¢ motorda uretilir. Motorun krank milinde Uretilmis olan devir hizi ve
tork, aktarma organlarina gonderilir. Bir aktarma organi olan vites kutusu, motordan
aldig: devir hizini ve torku degistirerek gucu iletir.
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m Yapim Asamalari

£ GOREV 33 AR

Blok 20dk

Disli garklari kullanarak
basit vites mekanizmasi
yapalim.
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43 | Etkinlikler

Etkinlik 4.3.1
\

ﬁ Gorev:

Vites mekanizmasi asagidaki konumda (1) iken motoru ¢alistiriniz. Tekerlegin
durumunu inceleyiniz. Gozlemlerinizi bos alana (2) yaziniz.

. v,

(}allgma Sayfasi e

Fea

Vites mekanizmasi

a Gorev:

Vites mekanizmasi asagidaki konumda (1) iken tekerlegin saatteki hizini
hesaplayiniz. C6zimuniiz( bog alana (2) yaziniz.
(Hesap makinesi kullanabilirsiniz.)

\. J

Calisma Sayfasi

o
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Etiniik 4.3.3
\
nGﬁrev:

Vites mekanizmasi asagidaki konumda (1) iken tekerlegin saatteki hizini
hesaplayiniz. C6zimundzu bos alana (2) yaziniz.
(Hesap makinesi kullanabilirsiniz)
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Calisma Sayfasi
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m Tasanmlar

Tasarim 4.4.1

\
aGérev:
Kutularinizdaki parcalar kullanarak mevcut modeli degistirerek farkli bir model
tasarlayiniz ve bu modelin farkhlikiarini asagidaki bos alana yaziniz.
\. J
-

Calisma Sayfasi
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BOLUM
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Mors Telgrafi

Merhaba ¢ocuklar. Bu haftaki dersimizde mors
telgrafini, tarihgesini ve nasil kullanildigini uygulamali
olarak ogrenecegiz.

3 Etkinlik




Mors Telgrafi

Konuyu Kesfedelim

Telgrafin Tarihgesi

Telgraf elektrik akimini kullanan ilk haberlesme araci olmasi ile 6Gnem kazanir. O zamanlarda,
haberlesmek icin telgrafa alternatif sadece mektuptu. 1830 yilinda
Amerikali Joseph Henry (1797-1878), elektrik akimini teller vasitasiyla
uzaklara tasiyip, oradaki bir zili galistirdi. BOylece
.| elektrikli telgrafin ilk hali ortaya gikmistir.

1832 yilinda Amerikall ressam Samuel Morse, bir
yolculuk sirasinda kendisine elektro miknatistan
soz eden bir yolcuyla tanismisti. Telgraf ustiinde
zaten caligmalari olan Morse, bu sefer elektro
Josepth Henry miknatisl telgraf igin galismaya basladi.

1797-1878
1835 yilinda, Morse ilk elektromiknatish telgrafini (Morse Samuel Morse
Telgrafi) yapti (Sekil 1). O telgrafta bulunan elektromiknatisa 1791-1872

bagli bir kalem vardi. Bu kalem kagit bir serit uzerine elektro
miknatistan aldig1 hareketle zig zag c¢izgiler ciziyordu. Bu
sistem pek basgarili degildi.

Mors Alfabesi

Sekil 1. Elektromiknatisl telgraf

Daha sonra Morse ve yardimcisi

Vail bunu gelistirdiler. Nokta ve ) : T :- I :_-- , :_
cizgilerden olusan bir kodlama ( ememme 0 enemes A cemomm 8 emenasces
sistemi ortaya cikardilar. Bu ke T O emememe I mmememe
kodlama sistemi, daha sonra tim 5, L o
dinyada kabul goren Mors G emame S eee e s C e s es
alfabesiydi (Sekil 2). H eose T == I 4Ehandndn | Sen =

O yillarda telgraf en populer lJ Gy st i R -
iletisim araci oldu. ilk telgraf hatt: - W saman . S ' eceneneneme
ise 1843 yilinda Washington, D.C. =~ "= e oo LT
ile Baltimore, Maryland arasina Sekil 2. Mors Alfabesi
cekildi.

Elektromiknatish telgraf Mors Alfabesi yardimiyla uzun yillar uzak mesafelerle daha hizli
mesajlasmayi saglamistir. Bu mesajlasma sistemi devletlerarasinda, istihbarat servislerinin
hizli haber ulastirmasinda bolca kullaniimistir.

Mors alfabesi ayrica denizlerde gemilerin, deniz fenerleri aracihigiyla kiyi ile iletisim kurmasinda
da kullaniimistir.
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Yapim Asamalari

£85 GOREV 20 st

Blok 15dk

Mors alfabesini kullanarak
haberlesebilecedimiz bir mors
telgrafi modeli yapalim.

135 719 31082 32 879 32 881
X2 X2 x4
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TELGRAFI

Ortaokul Miihendislik ve Robotik Seti — Kur 1 — Bélim 13 pray x



kullanarak saglamaktadirlar.

Mors alfabesi herkes tarafindan bilindigi icin Osmanl donanmasi kiyi ile
mesajlagsmalarinda mesajlarin bagkalari tarafindan ¢ézulememesi igin ayrica
matematiksel sifreleme yapmaktadir. Bunun igin her kiyida belirledigi bir gorevliye sifre
vermis ve bu sifre ile metinler donusturilerek mesajlasiimistir.

SO LS R FR B Mors telgrafi

°G6rev: Osmanli déneminde donanma gemileri kiyi ile iletisimlerini deniz fenerleri ile \
mors telgrafi mantigi ile (denizlere telgraf hatlari dogsenemedigi igin elektronik mors
telgrafinin gorseldeki gibi 1s1k yayan modeli kullaniimaktadir) mors alfabesini

\ metni olusturunuz ve mors telgrafiniz ile bu mesaji iletiniz.

Siz Osmanli donanmasinin gérevlendirdigi kisi oldugunuzu ddsunundz. Yasadiginiz
koy karadan dugman askerleri ile isgal edilmis ve Osmanli donanmasindan yardim
istemeniz gerekmektedir. Ancak digsman ordusu olasi bir denizden gelecek saldiriya
karsi da 6nlem almis ve donanma igin tuzak kurmustur. Sizin Osmanli
donanmasinin size vermis oldugu sifre ile hem yardimistemeniz hem de
donanmay tuzak ile ilgili uyarmaniz gerekmektedir. Donanmanin size verdigi sifre x
+ 11 (her bir harf kendinden sonraki on birinci harf ile degistirilecektir) olduguna gore
asagidaki mors alfabesini kullanarak bu sifreye gore donanmaya gondereceginiz
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Calisma Sayfasi
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Etkinlik 13.3.2
aGBrev: \

Gemiyi durumdan haberdar ettikten bir middet sonra gemiden gelen sinyalleri asagidaki
gibi not ettiginize gére gemiden gelen sifreyi ¢ézlnuz. Islemlerinizi ve sifrenin
¢ozumlenmis halini agsagidaki bos alana yaziniz.

\- J

_‘

Calisma Sayfasi

Etkinlik 13.3.3

o Gorev:

Grup arkadaslariniz ile yeni bir sifre belirleyiniz ve o sifreye gore mors telgrafini
kullanarak kisa bir metin yaziniz. Belirlediginiz sifreyi ve yazdiginiz metni yan
grubunuza veriniz ve sifreyi cozmesini isteyiniz. Ayni sekilde siz de onlarin belirledigi
sifreye gore onlarin yazdigi metni ¢cozlmleyiniz. Bakalim hangi grup once sifreyi
¢cOzecek?

.

Calisma Sayfasi
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BOLUM
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Palangali
Sistemler

Baglanti

Merhaba ¢ocuklar. Bu
haftaki dersimizde basit
makinelerden palangalari
ogrenecegiz.

Baglanti

2 Etkinlik




Palangali Sistemler

Konuyu Kesfedelim
Palanga Nedir?

Palanga sistemleri sabit ve hareketli makaralarin bir arada kullaniimasi sonucu
olugsmaktadir. Aslinda palangalari, sabit ve hareketli makaralarin bir arada kullanildigt
Uglincu bir makara turl olarak da niteleyebiliriz.

Palangalarda, hareketli makaralarla kuvvetten kazan¢ saglanirken sabit makaralarla
uygulanan kuvvetin yonu degistirilebilmektedir. Palangalar ¢ok agir yuklerin daha az
kuvvet ile hareket ettirilmesini saglamak amaci ile tasarlanan sistemlerdir. Bu ylizden
palangalar gok buylk kuvvet kazanci saglayabilmektedirler. Buna karsin yoldan
kayba neden olurlar.
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Yapim Asamalari

Jits GOREV 75 kA

Gergek bir palanga sistemi Blok
modelini yapalim.

Baglanti

Baglanti

35129 38 540 32 881 38 428 32 879
x1 x2 X8 x1 x8
36 294 31674 35 063 31 690
x4 x4 | X2 x3
35 073 35 797 38 258 135 719
x5 x2 X2 x1
137 096 31078 31082 31 982 37 468
x1 x1 x1 x4 X2
45 p—
36 334 36 323 38 541 38 225 38 242 38 423
x3 x4 x2 x1 x2 x2
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2’li Makara

3’lU Makara

Baglanti

7

Baglanti
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73| Etkinfikler

Etkinlik 17.3.1

~

Gorev:

Asagidaki palanga sisteminde gengelin ucuna 10 kg'lik bir cisim astiginizi diistiniin. ipin
ucunu da bir dinamometreye bagladiginizda dinamometrede odlgllen deger kag kg olur?

Cozimiinuzi asagidaki bos alana agiklayiniz.

\ J/

X

Calisma Sayfasi

Baglanti

Baglanti

Etkinlik 17.3.2

Gorev:

Asagidaki palanga sisteminde ¢engelin ucuna asacagimiz bir cismi 10 cm yukari
kaldirabilmek igin ipi kag santimetre gekmeliyiz?

Co6zumunuzu asagidaki bos alana acgiklayiniz.

. J

;
Calisma Sayfasi
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Baglanti

Baglanti
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